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SKTRFccyy

Definicia:

NajpresnejSia kinematicka realizacia
ETRS89 na uzemi Slovenska.
(Konkrétna epocha ETRF ramca ETRS89 v SPS)

Uéel

realizacia zavazného ETRS89 na
Slovensku

geokinematicka charakteristika Slovenska

Fyzicka realizacia

Specialna mnozina bodov

» geodynamicka stabilizacia (napr. pilier,
skala)
* rovnomerné rozlozenie po celom uzemi

Vlastnosti SKTRFccyy

ETRS89 suradnice so strednymi chybami

Rocné polohové zmeny (rychlosti) s
charakteristikami presnositi
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SKTRFccyy

Neustale spresnovanie

« Odhad charakteristik novéeho SKTRFccyy
(kazdé dva roky) na zaklade:

— pravidelne opakovanych epochovych merani -
kampani
« SGRN (kazdé 2 roky v juli)
 TATRY (kazdoroCne v septembri)
* Iné relevantné kampane (napr. WHS, CEGRN)

— permanentnych merani na bodoch so Specialnou
stabilizaciou
- SKPOS stanice — GANP, PAR1, LIE1, BBYS, MOP2
 EPN stanice na uzemi Slovenska - MOPI
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Postup vypoctu
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SKTRF2009 6l

Postup vypoctu

2. Vypocéet SKTRF2009 realizacie

— Bernese softver 5.0
* Spojenie normalnych rovnic (ADDNEQ2) s MC podmienkou

« Kontrola stability
— Parametre helmertovej transformacie
— Porovnanie jednotlivych roCnikov
« Transformacia ITRF2005 — ETRF2000 (R05)

— 14 parametricka transformacia pre strednu epochu (Memo
Dokument)

— Kontrola pomocou EPN stanic
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SKTRF2009 el
Odhad rychlosti —
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Rocneé rychlosti - SKTRF2009
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Rocneé rychlosti - SKTRF2009

P - x ‘ —» 2mm

Tatry 2009, Tatranska Lomnica,
29.-30.9.2009



Tatry 2009, Tatranska Lomnica,
29.-30.9.2009

—» 2mm
SKTRF2001

SKTRF2009



SKTRF2001

SKTRF2005

SKTRF2007
SKTRF2009

Tatry 2009, Tatranska Lomnica,
29.-30.9.2009



Porovnanie zmien v

SKTRFccyy
Obdobie SKTRFccyy Rychlostny Cielovy
model referenény ramec
po roku 2009 SKTRF2009 ITRF2005 ETRF2000 (RO5)
epocha 2007.808
1999 - 2009 SKTRF2007 ITRF2000 ETRF2000
SKTRF2005 epocha 1997
SKTRF2003
SKTRF2001

do roku 1999

NNR-NUVEL1A
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Problém rychlostnych

modelov
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Prezentacia SKTRF2007
(Leitmannova - Tatry 2007, Podbanske)

Najblizsia buducnost

ETRF2000 (R05)
m prechod na ITRF2005 a E=FRF2605;

v roku 2006 publikovana nova realizacia ITRF2005
v roku 2007 publikované transformaéne parametre ITRF2005—-ETRF2005
rozdiel medzi ITRF2000 a ITRF2005jecca 1 —2cm

m prepracovanie vsetkych kampani posledgou verziou Bernese 5.0
fazove centra z absoIL’Jtne?ibrécie,

prepocitane orbity druZic
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Najblizsia buducnost’ & o i
(dne$ny pohlad)

o Spresnit’ SKTRF2009

— merania na bodoch SGRN pocas urcovania C triedy
SPS siete (roky 2000-2006)

— najst moznost pripojenia a) SGRN1993, 1995 a 1998
— zapracovanie kampane TATRY2009

* Nasadenie spresneneho SKTRF2009 ramca
do SPS (aj SKPQOS)

» spresnenie platheého DVRM
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Dlhodobejsia budicnost’ 6l

odporucania

pokracovat’ v spresnovani SKTRF
— body (lokality) s anomalnym spravanim (rychlostami)

- sledovat’ a analyzovat’ aj SKPOS stanice s cielom
pripojenia stabilnych stanic do buducich SKTRFccyy

« odhad vertikalnych zmien (rychlosti) SKTRF bodov

« vzdy stotoznovat’' epochy SKTRFccyy a SKPOS
— pomocou rychlosti na bodoch SKTRF
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Zaver 6

Evidentné stabilizovanie rychlostnych zmien a
samotne odhadnute horizontalne rychlosti na
bodoch SKTRF dovoluju vyslovit' zaver, ze
pokial nepride na Slovensku k neoCakavanej
seizmickej, vulkanickej, alebo inej obdobnej
aktivite, alebo nebudu ziskane a nasledne
odporucane k zapracovaniu ine poznatky z
oblasti GNSS merani a spracovani, nemalo by
byt nutne v dobe kratsej ako 10-15 rokov
zavadzat novu realizaciu ETRS89 do SPS.
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